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WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST — 00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST- 00.00 — Wymagania Og6lne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych
dla poszczeg6lnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktére
zostang wykonane w ramach : ,wykonania remontu ogrodzenia poses;ji i drég dojazdowych
do obiektow szkolnych, zlokalizowanych na terenie Zespotu Szkét Centrum Ksztatcenia
Rolniczego w Kamieniu Matym ,,.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢s¢ Dokumentoéw Przetargowych i nalezy je stosowaé w
zaleceniu 1 wykonaniu Robot opisanych w punkcie 1.1 do kosztorysu inwestorskiego.

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

ST-00.00 Wymagania ogolne

ST- 01.00 Roboty demontazowe

ST- 02.00 Roboty drogowe

ST -03.00 Roboty ogrodzeniowe

Niezaleznie od postanowien Warunkow Szczegdtowych normy panstwowe, instrukcje i
przepisy wymienione w Specyfikacji Technicznej beda stosowane przez wykonawcow w
jezyku polskim.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢ z
Przedmiarem, ST i poleceniami ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w ( Umowie ) Warunkach Kontraktowych przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wraz z wszelkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, jeden egzemplarz przedmiaru, jeden egzemplarz zestawienia
wymienianych okien oraz jeden komplet ST.

1.4.2.1. Inwestor
Przetargowa Dokumentacja bedzie zawierac:
a) Przedmiar robot na wykonanie robdot remontowych i inwestycyjnych,

b) Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

1.4.2.2. Wykonawca



Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowaé dokumentacje:
a) Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( BIOZ ) .
b) Projekt organizacji i harmonogram robot

1.4.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

a) Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera, Wykonawcy stanowig cze¢$¢ umowy
( kontraktu ), a wymagania wyszczegdlnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

b) Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw i opuszczen w Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ ( Inspektora Nadzoru )
Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.

¢) Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji, Cechy materiatow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wskazywac bliska
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczanego przedziatu tolerancji.

d) W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementéw budowli, to takie
materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

e Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Placu i Terenu Budowy w okresie
trwania realizacji budowy, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego Robdot.

e Wykonawca dostarczy , zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty 1 znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony Robot. Koszt
zabezpieczenia Placu i Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w ceng umowna.

1.4.5 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Rob6t

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot
Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowania si¢
do przepisow i norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy
oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:

e Lokalizacje baz, warsztatow, magazyndéw, sktadowisk 1 dréog dojazdowych.

e Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

(a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,
(b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
(c) mozliwos$cig powstania pozaru.



1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

a) Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

b) Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i w magazynach oraz w maszynach i pojazdach,

C) Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich,

d) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Roboét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

e Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe
promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.

o Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robodt, beda mialy Swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.

e Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu
Robdt ich szkodliwo$¢ zanika, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy, zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie z Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

a) Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od powierzonych wtadz, bedacych
wlascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

b) Wykonawca jest zobowigzany umies$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju Robdt, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi ( Inspektora Nadzoru ) InZzyniera i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi ( inspektora Nadzoru ) InZzyniera 1
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajagc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw, Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5. Okreslenia podstawowe

e Roboty budowlane — nalezy rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie , montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.



e Budowa — to wykonanie obiektu budowlanego w okre§lonym miejscu, a takze
odbudowa, rozbudowa oraz nadbudowa obiektu budowlanego. Budowa stanowi
szczegblny rodzaj robot budowlanych, powodujacych powstanie nowego budynku lub
nowej czgsci budynku.

e Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie w istniejgcym obiekcie budowlanym
robot budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcy
biezacej konserwacji.

e Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

e Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzje¢ administracyjng
zezwalajaca na rozpoczgcie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robot
budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

e Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budow¢ wraz z
zatagczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw
cze¢sciowych i koncowych, w miare potrzeby rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i ksigzki obmiaréw a w przypadku realizacji obiektow metoda
montazu takze dziennik montazu.

e Projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe¢ prawng lub fizyczna
bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

e Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

e Polecenie Inspektora Nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazywane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w formie pisemnej dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych prowadzeniem budowy.

e Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

e ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego,
upowazniona do nadzoru nad realizacja Robdt 1 do wystgpowania w jego imieniu w
sprawach realizacji ( umowy ) kontraktu.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materialow

e Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdéw przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera.
Zatwierdzenia partii ( czesci ) materiatow z danego zrodta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrddta uzyskaja zatwierdzenie.

e Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrddta w sposob ciagly spetniaja
wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych



Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nie wladz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wtaczajac w to zrodta
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ ( Inspektorowi
Nadzoru) Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczg¢ciem eksploatacji zrodta .
Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia ( Inspektorowi Nadzoru ) Inzynierowi. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatlow z

jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty,

wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do
Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda
potrzebne do Robot, byty zabezpieczone przed ujemnymi skutkami wptywu
atmosferycznego, zanieczyszczeniem itd., zachowaty swoja jako$¢ 1 wlasciwosci do
Robét 1 byty dostgpne do kontroli przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z ( Inspektora Budowy ) Inzynierem lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.4. Miejsca nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce¢ wywiezione z
Terenu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez ( Inspektora Nadzoru )
InZyniera. Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych
robo6t niz te, dla ktorych zostaty zakupione to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez ( Inspektora Nadzoru ) InZyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nieakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem 1
niezaplaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonanych Robotach, Wykonawca powiadomi ( Inspektora Nadzoru )
InZyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatlu, albo w czasie
dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez ( Inspektora Nadzoru )
InZyniera. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody ( Inspektora Nadzoru ) inzyniera.

3.SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym



przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez ( Inspektora
Nadzoru ) Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac¢ prowadzenie Robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach ( Inspektora
Nadzoru ) Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢
uzywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
Ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ( Inspektorowi Nadzoru ) Inzynierowi kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy zostang przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do Robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciagzenia na o$ przy
transporcie materialdw, sprzetu na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne
pozwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych tadunkéw 1 w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera.
Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania tylko takich §rodkéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robot i na wlasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach ( Inspektora Nadzoru )
Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég publicznych na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do Terenu
Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji Robdt, oraz
z poleceniami ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie

1 wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami

1 rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie
przez ( Inspektora Nadzoru ) inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczeniu Robot zostang, jezeli wymagac tego bedzie ( Inspektor Nadzoru )
InZynier, poprawione przez Wykonawce¢ na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia



Robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadno$¢. Decyzje Inzyniera dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatléw i elementow Robot bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w ( Umowie ) Kontrakcie, Dokumentacji Projektoweji w ST, a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji ( Inspektor Nadzoru )
Inzynier uwzglgdni wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia

( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera. beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty ( Inspektora
Nadzoru ) Inzyniera programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét

e Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos$¢ Robot.

e Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt 1 jako$¢ materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium,
sprzgt zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia do pobierania probek, badan materiatow
oraz Robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier
moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

e Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatéw oraz Robot
z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

e Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okre§lone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone ( Inspektor
Nadzoru ) Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
Robodt zgodnie z Umowa.

e Wykonawca dostarczy( Inspektorowi Nadzoru ) Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane u rzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty
prawidtowo wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

e ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. ( inspektor Nadzoru ) Inzynier bgdzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
laboratoryjnych, sprzetu zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowanie i prowadzeniem badan materialdow ponosi
Wykonawca.



6.3.Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowania statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, nie wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga
by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

( inspektor Nadzoru ) Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w
pobieraniu probek.

Na zlecenie ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzad
dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna
stosowa¢ wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez (Inspektora Nadzoru )
Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac (Inspektorowi Nadzoru) Inzynierowi kopie raportow
z wynikami badan jak najszybciej, jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w
programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan ( kopie ) beda przekazywane (Inspektorowi Nadzoru) Inzynierowi na
formularzach wedtug dostarczanego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych
przez niego.

6.6.Badania prowadzone przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera

Do celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier uprawniony
jest do dokonania kontroli, pobierania probek 1 badania materiatow u zrodta ich
wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i1 producenta materiatow.

( Inspektor Nadzoru ) Inzynier, po uprzednie weryfikacji systemu kontroli Robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i Robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

( Inspektor Nadzoru ) Inzynier moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan,
albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i
Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. W takim przypadku calkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawceg.



6.7. Certyfikacje i deklaracje

( Inspektor Nadzoru ) Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty , ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wskazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
e Polska Normg
e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pktl. i ktére
spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. Dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposodb jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. Dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce ( Inspektorowi Nadzoru )
InZzynierowi .
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.2.Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw Robdt. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

6.8.3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zalaczniki do odbioru Robdt. Powinny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie ( Inspektora
Nadzoru ) Inzyniera.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do pozostaltych dokumentoéw budowy zalicza si¢:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty narad i ustalen,

f) korespondencja na budowie.
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6.8.5.Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostepne dla ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera i przedstawione do

wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiar Robot wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu( Inspektora
Nadzoru ) Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot i o terminie obmiaru co najmniej
3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie ( opuszczenie ) w ilo$ciach podanych w §lepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wedhug instrukcji
( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera na pi$mie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celow
miesigcznej platnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i ( inspektora Nadzoru ) Inzyniera.

7.2. Zasady okreSlania iloSci Robdt i materialow

[m] — obmierzane beda wykonane gotowe elementy jednostkowe mozliwe do
przyjecia do uzytkowania i eksploatacji,
[M2]- obmierzane beda wykonane gotowe elementy jednostkowe mozliwe do
przyjecia do uzytkowania 1 eksploatacji,
[m3]- obmierzane beda wykonane gotowe elementy jednostkowe mozliwe do
przyjecia do uzytkowania 1 eksploatacji,

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera. Urzadzenia 1 sprzet
pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie przez caty okres trwania Robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
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b) odbiorowi czgsciowemu,
c¢) odbiorowi wstgpnemu,
d) odbiorowi ( ostatecznemu ) koncowemu.

8.1.0dbidr Robot zanikajacych ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.

Odbior Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacy wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu Robot.

Odbior Robdt dokonuje ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST 1
uprzednimi ustaleniami.

8.2. Obior czesciowy Robot

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru
czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robodt. Odbioru
Robét dokonuje ( Inspektor Nadzoru ) Inzynier.

8.3. Odbior ( ostateczny ) Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilo$ci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w
obecnosci ( Inspektora Nadzoru ) Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca
Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikdéw badan 1 pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot z
Dokumentacja Projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioru Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Robdt uzupehiajacych i Robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupelniajacych w warstwie Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych Robot w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach ( Umownych ) Kontraktowych.
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8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

Specyfikacje Techniczne ( podstawowe z Umowy 1 ew. uzupetniajgce lub zamienne ).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

Rejestry Obmiaréw ( oryginaty ).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST 1

ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z

ST iew. PZJ.

7. Opinia technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiarow zataczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. Rysunki na wykonanie rob6t towarzyszacych oraz protokoly odbioru i1 przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne.

orwbpPE

o

W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robo6t poprawkowych i Robdt uzupetniajacych wyznacza komisja.

8.4.0dbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,, Odbior ostateczny Robot ,,.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

a. Podstawa platnosci jest ocena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu (tabela elementéw scalonych).
b. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢
( kwota ) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
c. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
Roboty w ST i Dokumentacji Projektowej.
d. Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:

e robocizng bezposrednia wraz z pochodnymi kosztami towarzyszacymi,

e warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi

kosztami ubytkow 1 transportu na plac budowy ( teren budowy ),
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e wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko

e podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1997 r.- Prawo budowlane ( tj. DZ.U. Nr 207, poz. 2016, z 2003 r.
z p6z. zm.).

2. Ustawa o zamowieniach publicznych wg obwieszczenia Prezesa RM z 3 lipca 1998 roku
(DZ.U.z 1998 1. Nr 119, p0z.773 z p6z. zm.).

3. Rozporzadzenie MSWiA z 26 lutego 1999 roku w sprawie metod i podstaw kosztorysu
inwestorskiego ( Dz. U, z 1999 r. Nr 26, poz, 239).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w szczegolowego
zakresu i formy specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych ( Dz.U. z
2004 r. Nr 202, poz 2072).

5. Rozporzadzenie nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika
Zamowien
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ST - 01.00 ROBOTY DEMONTAZOWE
1.0. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z demontazami ktére zostang wykonane w ramach remontu

ogrodzenia posesji 1 drég dojazdowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza ST stanowi podstaw¢ opracowania przez Zamawiajagcego przedmiaru robot a przez
Wykonawce robot kosztorysu ofertowego i bedzie stosowana jako dokument przetargowy,

kontraktowy i odbiorowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
wykonanie robot demontazowych w zakresie:
- budowy placu pod park maszyn rolniczych ,, zlokalizowanych na terenie Zespotu
Szkot Centrum Ksztatcenia Rolniczego w Kamieniu Matym.
Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko

w przypadkach okreslonych w Prawie Budowlanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a

mianowicie:

- roboty budowlane przy wykonywaniu demontazy nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem rob6t demontazowych zgodnie z ustaleniami,

- Wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca ww. roboty budowlane,

- ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej zawierajace dane
opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe wykonanych robdt rozbidrkowych i
demontazowych.

Pozostate okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

Przy wykonywaniu robot demontazowych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie
1 w planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, oraz zachowa¢ warunki bezpieczenstwa pracy
robotnikéw oraz o0sob postronnych mogacych si¢ znalezé w poblizu miejsca (strefy )
demontazu, zgodnie z ustaleniami rozporzadzenia Ministra Budownictwa, przewiduje
wykonanie robdt zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlano —
montazowych czes¢ I — Roboty ogolnobudowlane MBiPMB ITB, oraz w dostosowaniu do
warunkéw techniczno — organizacyjnych podanych w Katalogach Norm Prawa dla tego
rodzaju robot.

Roboty, materialy i urzadzenia do wykonywania w/w robdt winny odpowiada¢ integralnie
wymogom okre§lonym w nizej wymienionych polskich i branzowych normach

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ 1 bezpieczenstwo ich wykonania oraz za ich

zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»WYymagania ogolne”.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

Sprzet do wykonania robdt demontazowych instalacji wg opracowanej przez Wykonawce
organizacji robot .Sprzet ma spetnia¢ wymogi BHP. Osoby go obslugujace powinny byc¢
odpowiednio przeszkolone.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Warunki przystgpienia do robot
- Przed rozpoczeciem robot demontazowych nawierzchni parkingu nalezy :

a. opracowac projekt organizacji rob6t
b. opracowa¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Demontaze instalacji sanitarnych nalezy wykona¢ zgodnie z przyjeta technologia 1 wywozem
elementow z rozbiorki w miejsce wskazane staraniem Wykonawcy i na jego koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

7.2. Jednostka i zasada obmiarowania

Obmiar rob6t nalezy wykonywa¢ w mb demontazu instalacji rurowych, w szt. demontazu
urzadzen. Wielkosci obmiarowe robdt demontazowych okresla si¢ na podstawie dokumentacji
projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i
sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Podstawg rozliczenia finansowego, bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U Nr 120, poz. 1126); Na podstawie art. 21a ust. 4 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo
budowlane (Dz.U z 2000 r. Nr 106, poz. 1126, z p6zn. zm.)

18



ST -02.00. NAWIERZCHNIE

1. WSTEP
1.1Przedmiot STS

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot brukarskich

1.2.Zakres robét objetych STS

Niniejsza specyfikacja stanowi podstawg opracowania przez Zamawiajacego przedmiaru
robot a przez Wykonawce robot kosztorysu ofertowego i1 bedzie stosowana jako dokument
przetargowy, kontraktowy i odbiorowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STS

Specyfikacja Techniczna obejmuje wszystkie czynnos$ci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie i odbior robot drogowych zgodnie z PT i zaleceniami Inzyniera

Zakres obejmuje rowniez:

= zbiory wymagan w zakresie wykonania branzowych robot,

= wymagania w zakresie wlasciwo$ci materiatow,

= zakres i sposob wykonania, oceny prawidlowosci wykonania poszczegdlnych robot w
ujeciu technologicznym,

= okreslenie zakresu prac, ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji
przedmiaru,

= wskazania podstaw okreSlajacych zasady przedmiarowania Ilub opis zasad
przedmiarowania,

1.1. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST "Wymagania ogdlne"

Wykonawca jest odpowiedzialny z jako$¢ wykonanych robdt, warunki bezpieczenstwa ujgte
w planie BIOZ oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, postanowieniami zawartymi w
Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Roboét, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru
i sztukg budowlana.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa,
STS oraz zamiennikami akceptowanymi przez nadzér autorski i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2. MATERIALY
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Ogodlne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,,
Wymagania og6lne”

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt drogowych wg zasad niniejszej ST sa
miedzy innymi:

- piasek o uziarnieniu do 4 mm

- cement portlandzki zwykty 35 bez dodatkow

- cement portlandzki 25 z dodatkami

- zwir pukany

- obrzeza betonowe 8*30

- kraweznik drogowy betonowy

- kostka betonowa brukowa grubosci 8 cm kolor szary

- ptyty betonowe azurowe 60*40*10 cm

- mieszanka z kruszywa niezwigzanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5
- beton towarowy B10 i B15

UWAGA; mozna stosowa¢ materialy 1 urzadzenia zamienne ale rownowazne do
projektowanych w projekcie budowlanym, dotyczy producentéw, pod warunkiem uzyskania
akceptacji projektanta w ramach nadzoru autorskiego, a stanowigcej ochrong praw autorskich
projektanta.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za sposob i jako$¢ wykonania oraz za ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t, normami
(PN), certyfikatami i $wiadectwami L.T.B., Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Sktadowanie materiatow

Wyroby nalezy uklada¢ wedlug poszczegdlnych grup, wielkosci 1 gatunku w sposob
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stosoéw 1 grup.
Cementy i wapno nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych i zamknigtych.
Przy sktadowaniu materiatow nalezy $cisle przestrzega¢ zalecen producenta.

3.SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
Ilo$¢ 1 rodzaj zastosowanego sprz¢tu powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowany przez Inzyniera Budowy

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne"
Materialy i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $§rodkami transportu. Podczas
transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami, utratg statecznosci 1 szkodliwymi wptywami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogo6lne zasady wykonywania robot podano w ST ,, wymagania ogodlne ,,.
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- wykonanie koryta i profilowanie podioza

- zageszczenie wyprofilowanego podtoza

- roz$cielenie w korycie podsypki piaskowej gr.10 cm

- wyrownanie podsypki do wymaganego profilu

- zageszczenie podsypki mechaniczne z polewaniem woda

- ulozenie w tawie betonowej kraweznikow drogowych i obrzezy chodnikowych

- ulozenie w korycie 20 cm mieszanki kruszywa naturalnego tamanego 0/31,5 z jego
zageszczeniem

- utozenie kostki betonowej brukowej gr. 8 cm

- dobicie mechaniczne kostki betonowej brukowej

- wypelnienie spoin kostki betonowej brukowej

- wypehienie betonem spoin ( taczen ) betonowych kraweznikow drogowych oraz spoin
betonowych obrzezy chodnikowych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
6.2. Kontrola jakoSci materialow.

Wszystkie materialty do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
projektowej i ST oraz uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

6.3. Kontrola jakosci robét montazowych.

Kontrolg jakosci robdt prowadzi wykonawca robot 1 przedstawia do akceptacji Inspektorowi
nadzoru inwestorskiego, a przy zmianach materiatow technologii i lokalizacji nadzorowi
autorskiemu - odpowiedzialnemu za realizacj¢ projektu budowlanego.

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie proby, s$wiadectwa
zgodnosci 1 atesty gwarancji producenta dla stosowanych materialdbw, Ze zastosowane
materiaty spelniaja wymagane Aprobatami technicznymi i Polskimi normami warunki
techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne".
Obmiar robodt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacja

projektowa i dotaczonymi do niej specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych w
przedmiarze.

8. ODBIOR ROBT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Z kazdego odbioru i proby ma by¢ sporzadzony protokdt, ktory jest ewidencjonowany
1 przechowywany wraz z dokumentacjg budowy. Odbidér koncowy dokonywany jest miedzy
innymi na podstawie protokolow odbioréw czeSciowych elementow zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu oraz prob.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6

daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/S/-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe.,

PN-86/S/-02480 Grunty budowlane,

PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane

PN-66/B — 66714 Kruszywa mineralne

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 roku (Dz. U. Z 2002r. Nr75,
poz. 690). —w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 czerwca 2003roku, Dz. U. Nr 120, poz.
1126,w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002roku, Dz. U. Nr 166, poz.1360, o systemie oceny
zgodnosci,

Ustawa z dnia 12 wrze$nia 2002roku, Dz. U. Nr 169, poz.1386, o normalizacji,
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2kwietnia 2001
roku, Dz. U. Nr 38, poz.456 wraz z zmianami, w sprawie wprowadzenia obowigzku
stosowania niektorych Polskich Norm dla budownictwa,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 wrzes$nia 2002roku, Dz. U. Nr 156, poz.
1304, zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania
niektorych Polskich Norm dla budownictwa

Stosowac si¢ do przepisow BHP zgodnie z:

Rozp. Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003 roku, Dz. U. nr 47 p. 401.

Rozp. M. P.iP.S. zdn. 26.09.97 rok, Dz. U. nr 129 p.844.

Rozp. Ministra Gosp. i Pracy z dn. 26.07.04 rok, Dz. U. nr 180 p.1860.

Planem BIOZ zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

UWAGA!

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, erupy, podgrupy ¢czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogdow okre§lonym prawem polskim.

Przywolanie przepisu, ktory zostal znowelizowany obliguje wykonawce do stosowania jego

aktualnej tresci.
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ST - 03.00. OGRODZENA

1. WSTEP
1.1Przedmiot STS

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot ogrodzeniowych

1.2.Zakres robét objetych STS

Niniejsza specyfikacja stanowi podstaw¢ opracowania przez Zamawiajacego przedmiaru
robot a przez Wykonawce robot kosztorysu ofertowego i bedzie stosowana jako dokument
przetargowy, kontraktowy i odbiorowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STS

Specyfikacja Techniczna obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie 1 0odbidr robot ogrodzeniowych zgodnie z PT i zaleceniami Inzyniera

Zakres obejmuje rowniez:

= zbiory wymagan w zakresie wykonania branzowych robot,

* wymagania w zakresie wlasciwosci materiatéw,

= zakres i1 sposOb wykonania, oceny prawidlowosci wykonania poszczegdlnych robot w
ujeciu technologicznym,

= okresSlenie zakresu prac, ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji
przedmiaru,

= wskazania podstaw okre$lajacych zasady przedmiarowania lub opis zasad
przedmiarowania,

1.2. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST "Wymagania ogolne"

Wykonawca jest odpowiedzialny z jako$s¢ wykonanych robdt, warunki bezpieczenstwa ujete
w planie BIOZ oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, postanowieniami zawartymi w
Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru
I sztuka budowlana.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacja projektowa,
STS oraz zamiennikami akceptowanymi przez nadzor autorski i wplynie to na
niezadowalajgca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i skladowania podano w ST ,,
Wymagania og6lne”

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot ogrodzeniowych wg zasad niniejszej ST
sg migdzy innymi

1. Wysokosé ogrodzenia — 200 cm.

2.Panel istupki ogrodzenia — ocynk ogniowy.

3. Panel ogrodzenia;

a. Wymiary- 173*250 cm,

b. Grubo$é drutu — 5 mm,

¢. Wymiar oczka drutu — 5*20 cm,

d. Przettoczenie panela — 3D ( 3 szt. ),

4. Stupek wymiary —40*60 mm ( przekrdj ), 260 cm ( wysokos¢ ).

5. Podmurdwka ( dt.: 246 cm, wys.:25 cm ) i taczniki podmurdwki ( wys.: 25 cm ) — betonowe.

6. Pozostate wyposazenie ogrodzenia- obejmy mocujgce ( ocynkowane), daszki na stupki ( PCV ).
7. Fundamenty ogrodzenia — betonowe wylewane na mokro z betonu B15, wym.: 30*30*60 cm.

8. Furtki:

a. Wymiary — szer: 96cm ( pomiedzy stupkami), wys: 260 cm.,

b. Rama — profil ( 40*30),

c. Wypetnienie panela — fi 5 mm ( oczko 5*20 ),

d. Zawiasy regulowane,

e. Zabezpieczenie antykorozyjne - ocynk ognowy.

9. Brama

a. Wymiary — szer: 300cm ( pomiedzy stupkami), wys: 183 cm.,

b. Rama — profil ( 60*60 ),

c. Wypetnienie panela — fi 5 mm ( oczko 5*20),

d. Zawiasy regulowane,

e. Dlugos¢ stupéw — 260 cm,

f. Zabezpieczenie antykorozyjne - ocynk ognowy.

UWAGA; mozna stosowa¢ materialty 1 urzadzenia zamienne ale rdéwnowazne do
projektowanych w projekcie budowlanym, dotyczy producentow, pod warunkiem uzyskania
akceptacji projektanta w ramach nadzoru autorskiego, a stanowigcej ochron¢ praw autorskich
projektanta.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za sposéb 1 jakos¢ wykonania oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot, normami
(PN), certyfikatami 1 $wiadectwami L.T.B., Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Sktadowanie materiatow

Wyroby nalezy uklada¢ wedlug poszczegdlnych grup, wielkosci 1 gatunku w sposob
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stosoéw 1 grup.
Cementy 1 wapno nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych i1 zamknigtych.
Przy sktadowaniu materiatow nalezy $cisle przestrzegac¢ zalecen producenta.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Ilo$¢ 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowany przez Inzyniera Budowy
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4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne"
Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas
transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami, utratg statecznosci i szkodliwymi wpltywami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST ,, wymagania ogdlne ,,.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
6.2. Kontrola jakoSci materialow.

Wszystkie materialty do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
projektowej i ST oraz uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

6.3. Kontrola jakosci robét montazowych.

Kontrolg jakosci robdt prowadzi wykonawca robdt 1 przedstawia do akceptacji Inspektorowi
nadzoru inwestorskiego, a przy zmianach materialdéw technologii i lokalizacji nadzorowi
autorskiemu - odpowiedzialnemu za realizacj¢ projektu budowlanego.

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie proby, Swiadectwa
zgodnosci 1 atesty gwarancji producenta dla stosowanych materialdbw, ze zastosowane
materiaty spelniaja wymagane Aprobatami technicznymi i Polskimi normami warunki
techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne".

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robodt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i dotaczonymi do niej specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych w
przedmiarze.

8. ODBIOR ROBT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Z kazdego odbioru i proby ma by¢ sporzadzony protokdt, ktory jest ewidencjonowany
1 przechowywany wraz z dokumentacjg budowy. Odbidér koncowy dokonywany jest miedzy
innymi na podstawie protokolow odbioréw czeSciowych elementow zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu oraz prob.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6
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daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-86/S/-02480 Grunty budowlane,

PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane

PN-66/B — 66714 Kruszywa mineralne

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 roku (Dz. U. Z 2002r. Nr75,
poz. 690). —w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 czerwca 2003roku, Dz. U. Nr 120, poz.
1126,w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002roku, Dz. U. Nr 166, poz.1360, 0 systemie oceny
zgodnosci,

Ustawa z dnia 12 wrze$nia 2002roku, Dz. U. Nr 169, poz.1386, o normalizacji,
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2kwietnia 2001
roku, Dz. U. Nr 38, poz.456 wraz z zmianami, w sprawie wprowadzenia obowigzku
stosowania niektorych Polskich Norm dla budownictwa,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 wrze$nia 2002roku, Dz. U. Nr 156, poz.
1304, zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania
niektorych Polskich Norm dla budownictwa

Stosowac si¢ do przepisow BHP zgodnie z:

Rozp. Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003 roku, Dz. U. nr 47 p. 401.

= Rozp. M.P.iP.S.zdn.26.09.97 rok, Dz. U. nr 129 p.844.

= Rozp. Ministra Gosp. i Pracy z dn. 26.07.04 rok, Dz. U. nr 180 p.1860.

= Planem BIOZ zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia
UWAGA!

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogdéw okreslonym prawem polskim.

Przywolanie przepisu, ktory zostal znowelizowany obliguje wykonawce do stosowania jego

aktualnej tre$ci.
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