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OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA DLA CZĘŚCI 4


„Dostawa kompletnego stanowiska do nauki skanowania 3D dla potrzeb Projektu pn.: „Utworzenie Branżowego Centrum Umiejętności przy Zespole Szkół Budowlano-Drzewnych im. Armii Krajowej w Żywcu w dziedzinie: instalacje sanitarne, grzewcze i gazowe”


Przedmiotem zamówienia jest dostawa kompletnego stanowiska do nauki skanowania 3D, obejmującego skaner 3D wraz z niezbędnym oprzyrządowaniem i oprogramowaniem do pozyskiwania, przetwarzania i analizy chmur punktów. Dostarczony komplet powinien umożliwiać przeprowadzenie pełnego procesu pracy z danymi pomiarowymi – od wykonania skanu obiektu lub przestrzeni, poprzez rejestrację i obróbkę chmury punktów, aż do utworzenia i eksportu modeli 3D. Zestaw musi być kompletny, pochodzić od jednego producenta oraz umożliwiać prowadzenie zajęć dydaktycznych i szkoleń praktycznych z zakresu skanowania 3D i przetwarzania danych przestrzennych.
Przedmiot dostawy musi być fabrycznie nowy, nieużywany oraz nie wykorzystywany wcześniej w pokazach, prezentacjach, itp.

Zestaw składa się z:
1. Skanera 3D klasy profesjonalnej – 1 szt.,
2. Kamery 3D do skanowania pomieszczeń – 1 kpl.,
3. Stacji roboczej do przetwarzania chmury punktów 3D i aplikacji CAD/BIM – 1 szt.
4. Oprogramowania do przetwarzania chmury punktów z licencją wieczystą – 1 szt.,
5. Szkolenia on-site w siedzibie zamawiającego – 1 szt., 

Minimalne parametry techniczne, użytkowe i funkcjonalne przedmiotu zamówienia:

Skaner 3D klasy profesjonalnej:

	Technologia skanowania
	LiDAR (Time-of-Flight) + IMU + kamery panoramiczne

	Liczba kanałów LiDAR
	min. 32

	Maksymalny zasięg
	110–130 m

	Prędkość skanowania
	min. 600 000 pkt/s

	Gęstość chmury punktów
	min. 800 000 pkt/m², krok ≤ 2 mm

	Pole widzenia
	min. 360° × 260°

	Dokładność względna
	≤ 2 cm

	Dokładność bezwzględna
	≤ 5 cm

	Kamery
	min. 2 kamery panoramiczne, min. 40 MP; obsługa RTK GPS

	Klasa LiDAR
	Class 1

	Pamięć wewnętrzna
	min. 512 GB SSD

	Interfejsy
	USB 3.x; Wi-Fi / Bluetooth

	Czas pracy na baterii
	min. 1 godz.

	Wymiary / masa
	max. 2,0 kg (bez baterii)

	Zakres temp. pracy
	-20 °C … +50 °C

	Stopień ochrony
	min. IP54

	Formaty wyjściowe
	.LAS, .PLY (chmury kolorowe); .JPG (zdjęcia)

	Oprogramowanie
	Własne lub kompatybilne: przetwarzanie, eksport BIM/CAD/GIS

	Obsługa RTK
	Moduł standard i moduł klasy geodezyjnej 

	
	

	
	

	Zawartość zestawu
	Skaner 3D – 1 szt, akumulator dedykowany do skanera 3D – min. 3 szt., zestaw drążków przedłużających do skanera długości 2m – 1kpl., System do przenoszenia skanera, tj. Plecak/kamizelka dedykowane dla wybranego modelu – 1 szt., moduł pozycjonowania RTK – 2szt.

	Gwarancja
	Min. 12 miesięcy



Kamera 3D 

	Parametr
	Wymagania

	Technologia
	Hybrydowy LiDAR (Class 1) + optyka wielokamerowa (min. 4 kamery)

	Zasięg LiDAR
	≥ 25 m (odbijalnosc 10%); ≥ 55 m (odbijalnosc 90%)

	Prędkość skanowania
	min. 800 000 pkt/s

	Pole widzenia LiDAR
	min. 170° × 170°

	Kamery
	min. 4 szt.; min. 3 840 × 2 880 px; matryca 1/2" CMOS

	Kat widzenia kamer
	Przednie: ≥ 90° × 75° | Fisheye: ≥ 180° × 180°

	Format wyjściowy
	3D Gaussian Splatting (3DGS); eksport WebGL, VR/AR, Unreal Engine, Unity

	Pamięć wewnętrzna
	min. 256 GB

	Interfejs danych
	USB 3.0

	Łączność bezprzewodowa
	Wi-Fi dual-band (2,4 / 5 GHz); Bluetooth; GPS

	Akumulator
	czas nagrywania min. 50 min; ladowanie do 90% ≤ 80 min

	Pobór mocy
	≤ 25 W

	Wymiary / masa
	max. 1,0 kg (bez statywu)

	Zakres temp. pracy
	-20 °C … +45 °C

	Oprogramowanie
	Automatyczne tworzenie scen 3DGS (własne lub kompatybilne)

	Zawartość zestawu
	min. 1x kamera, 3x akumulator, statyw/mocowanie, uchwyt na smartfon, zapasowy kabel połączeniowy kamera-telefon – min. 3 szt., licencja oprogramowania

	Gwarancja
	Min. 12 miesięcy




Stacja robocza 

	Procesor
	AMD Ryzen 9 9950X (4,3 GHz / 5,7 GHz Turbo, 16 rdzeni /
32 watki, 170 W)
procesor min. szesnastordzeniowy uzyskujący wynik co najmniej 65700 punktów w teście Passmark - CPU Mark według wyników procesorów publikowanych na stronie http://www.cpubenchmark.net/cpu_list.php

	Chłodzenie procesora
	min. zestaw chłodzenia cieczą typu AIO

	Karta graficzna
	grafika dedykowana z możliwością obsługi jednoczesnej min. 3 monitorów, ze wsparciem dla DirectX 12_2, OpenGL 4.6 osiągająca w teście Average G3D Mark wynik min. 32400 punktów publikowanych na stronie http://www.videocardbenchmark.net

	Pamięć RAM
	min. 128 GB DDR5-5600 i 2 wolne sloty

	Dysk główny
	min. 4 TB SSD M.2 PCIe 5.0 × 4 NVMe 2.0

	Chipset płyty głównej
	min. AMD X870

	Łączność
	min.: LAN 2.5 Gb, Wi-Fi 7, Bluetooth 5.4

	Dźwięk
	zintegrowany obsługujący min. system 7.1

	System operacyjny
	w wersji 64-Bit PRO dostosowany do zarządzania w domenie

	Szyfrowanie
	TPM 2.0

	Siec / bezprzewodowe
	Realtek 2,5 Gb LAN, Wi-Fi 7 (802.11be), Bluetooth 5.4

	Zlacza zewnetrzne
	1x HDMI, 1x RJ45, 2x USB4, 3x USB 3.2 Gen 2, 4x USB
3.2 Gen 1, 1x USB 2.0

	Zasilacz
	850 W, 80 PLUS Gold

	Dodatkowe
	kable umożliwiające połączenie elementów zestawu komputerowego z sobą, do zasilania elektrycznego i sieci LAN

	Dodatkowe oprogramowanie
	Office PRO MOLP dla Edukacji lub równoważny, kompatybilny z posiadanym oprogramowaniem

	Klawiatura
	klawiatura USB w układzie polski programisty z podświetleniem liter, cyfr i innych znaków

	Mysz
	optyczna USB, rozdzielczość (dpi) min. 1000, zawierająca min. 1 rolkę i 3 przyciski

	Gwarancja
	min. 24 miesiące




OPROGRAMOWANIE DO PRZETWARZANIA CHMUR PUNKTÓW 3D

	Parametr
	Wymagania

	LICENCJA I WARUNKI UŻYTKOWANIA 

	Rodzaj licencji
	Licencja wieczysta (perpetual) – bez opłat subskrypcyjnych i abonamentowych

	Liczba stanowisk
	Min. 1 licencja pełna; możliwość rozszerzenia na kolejne stanowiska

	Język interfejsu
	Min. język angielski

	Aktualizacje
	Dożywotni dostęp do aktualizacji w ramach licencji wieczystej lub min. 24 miesiące bezpłatnych aktualizacji

	INTEGINTEGRACJA ZE SPRZĘTEM I AUTOMATYZACJARACJA 

	Integracja ze skanerem
	Natywna obsługa danych ze skanera LiDAR będącego przedmiotem zamówienia – bez dodatkowych sterowników ani konwerterów

	Obsługa danych RTK
	Wbudowana fuzja danych pozycjonowania RTK (standard i geodezyjny) z danymi skanera – w ramach jednego pakietu

	
Automatyczne przetwarzanie
	Automatyczne tworzenie kolorowej chmury punktów bez ręcznej postprodukcji – koloryzacja realizowana w czasie rzeczywistym podczas skanowania lub bezpośrednio po imporcie danych

	FORMATY WEJŚCIOWE I EKSPORT DANYCH

	Obsługiwane formaty wejściowe
	Natywny format danych skanera wchodzącego w skład zestawu; min.
.LAS, .PLY

	Obsługiwane formaty eksportu – chmura punktów
	Min.: .LAS, .LAZ, .PLY, .E57, .PTS

	Obsługiwane formaty eksportu – modele 3D
	Min.: .OBJ, .FBX, .DXF, .DWG lub kompatybilne z oprogramowaniem CAD/BIM

	Eksport do BIM
	Możliwość eksportu lub integracji z min. jednym środowiskiem BIM (np. Autodesk Revit, ArchiCAD lub równoważnym)

	
Eksport do GIS
	Możliwość eksportu danych geoprzestrzennych w formacie kompatybilnym z oprogramowaniem GIS (np. .SHP, .KML, .GeoTIFF lub równoważne)

	
Obsługa formatu 3DGS
	Natywna obsługa formatu 3D Gaussian Splatting (3DGS) – import, podgląd i eksport scen; kompatybilność z WebGL, VR/AR, Unreal Engine lub Unity

	FUNKCJE PRZETWARZANIA I ANALIZY

	Rejestracja wielu skanów
	Automatyczne lub półautomatyczne łączenie (rejestracja) wielu skanów w jedną chmurę punktów

	Filtrowanie i czyszczenie chmury
	Narzędzia do odszumiania, filtrowania i usuwania punktów odstających (outlier removal)

	
Pomiary i przekroje
	Narzędzia do wykonywania pomiarów liniowych, kątowych, objętościowych oraz przekrojów (sections/profiles) bezpośrednio na chmurze punktów

	Generowanie siatek 3D (mesh)
	Możliwość konwersji chmury punktów do siatki trójkątów (mesh 3D)

	Ortofotomapa / rzut 2D
	Generowanie rzutów ortogonalnych i map 2D z chmury punktów

	Kolorowa chmura punktów
	Pełna obsługa kolorowej chmury punktów (RGB) – wizualizacja i eksport z zachowaniem atrybutów kolorów

	Podgląd 3D w czasie rzeczywistym
	Interaktywna wizualizacja chmury punktów w oknie 3D z możliwością nawigacji, obracania, przybliżania

	WYMAGANIA SYSTEMOWE I SPRZĘTOWE

	System operacyjny
	Kompatybilność z systemem Windows 11 Pro 64-bit

	Akceleracja GPU
	Wykorzystanie karty graficznej (GPU) do przyspieszenia przetwarzania – obsługa CUDA lub OpenCL

	Wymagania sprzętowe
	Kompatybilność ze stacją roboczą wchodzącą w skład zestawu (min. Ryzen 9 / RTX 5070 Ti / 128 GB RAM)

	DOKUMENTACJA, WSPARCIE I SZKOLENIE

	Dokumentacja
	Pełna dokumentacja użytkownika w formie elektronicznej (PDF lub online) w j. angielskim

	Wsparcie techniczne
	Dostęp do wsparcia technicznego producenta oprogramowania przez min. 12 miesięcy od daty dostawy

	Szkolenie z oprogramowania
	Szkolenie praktyczne z obsługi oprogramowania dla min. 6 osób, przeprowadzone w siedzibie Zamawiającego (on-site)









1. Wymagania dodatkowe:


1. Zakres zamówienia obejmuje:
- dostawę przedmiotu zamówienia o parametrach jw. do budynku Branżowego Centrum Umiejętności nr 2 w Żywcu przy ul. Szkolnej 2.
- przeprowadzenie uruchomienia skanera 3D i kamery 3D oraz przeszkolenie min. 6 osób, które będą użytkować przedmiot zamówienia.
2. Wymagany jest kompletny zestaw od jednego producenta (skaner + oprogramowanie + RTK)

Branżowe Centrum Umiejętności  dziedzinie: instalacje sanitarne, grzewcze i gazowe  w ramach projektu „Utworzenie Branżowego Centrum Umiejętności przy Zespole Szkół Budowlano-Drzewnych im. Armii Krajowej w Żywcu w dziedzinie : instalacje sanitarne, grzewcze i gazowe, finansowanego z Krajowego Planu Odbudowy i Zwiększania Odporności (KPO), Komponent A: Odporność i konkurencyjność gospodarki, Cel szczegółowy A3. Doskonalenie systemu edukacji, mechanizmów uczenia się przez całe życie w kierunku lepszego dopasowania do potrzeb nowoczesnej gospodarki, wzrostu innowacyjności, zwiększania transferu nowych technologii oraz zielonej transformacji, Inwestycja A.3.1.1. Wsparcie rozwoju nowoczesnego kształcenia zawodowego, szkolnictwa wyższego oraz uczenia się przez całe życie.

image1.png
S Rasapospata ST e
oosupowy M PO NextGenerationEU




