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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczgce wykonania
i odbioru robdét zwigzanych z przepompownig sciekdw w ramach budowy sieci kanalizaciji
deszczowej w miejscowosci Jarocin, Annapol, Wilkowyja, gm. Jarocin.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych, prostych i drugorzednych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje
pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania
wynikajgcych z doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Przedmiot i zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace
przy montazu przepompowni Sciekdw a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszgce.
Robotami tymczasowymi przy budowie sieci kanalizacyjnych wymienionych wyzej sg: wykopy,
umocnienia $cian wykopow, odwodnienie wykopdw na czas robét montazowych, wykonanie
podtoza, zasypanie wykopow wraz z zageszczeniem obsypki i zasypki.

Do prac towarzyszacych nalezy zaliczy¢ miedzy innymi geodezyjne wytyczenie posadowienia
oraz inwentaryzacje powykonawczg.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad przeprowadzania robdt przy
wykonaniu przepompowni sciekéw i obejmujg zakres zgodny z dokumentacja projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z okresleniami
przyjetymi w zeszycie nr 9 ,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru (WTWiO) Sieci
Kanalizacyjnych” wydanych przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w Specyfikacji
Technicznej Kod CPV 45000000N7 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

System kanalizacyjny — sie¢ rurociggdw i urzadzen lub obiektow pomocniczych, ktére stuzg
do odprowadzania sciekow i/lub wéd powierzchniowych od przykanalikéw do oczyszczalni lub
innego miejsca utylizaciji.

System grawitacyjny — system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw odbywa sie dzieki sile ciezkosci,
a przewody sa projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku czesciowego
napetnienia.

Sie¢ kanalizacyjna Sciekowa - sie¢ przeznaczona do odprowadzania $ciekow bytowo-
gospodarczych i przemystowych.

Przepompownia Sciekow - przepompownie sciekdw stosowane sg w systemach kanalizaciji
grawitacyjnej gdy obszar objety tg kanalizacja moze by¢ skanalizowany jedynie poprzez
zastosowanie jednej lub kilku przepompowni. Przepompownie mogg by¢ jednokomorowe lub
Zz wydzielonymi zbiornikami czerpalnymi oddzielonymi $cianami szczelnymi od pomieszczenia

pomp.
Komora robocza — czes¢ studzienki przeznaczona do wykonywania czynnosci eksploatacyjnych.
Komin wtazowy — szyb f{gczacy komore roboczg z powierzchnig terenu, przeznaczony

do wchodzenia i wychodzenia obstugi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robot oraz za zgodnosc
z dokumentacjg projektowa, postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 9 WTWIO dla sieci
kanalizacyjnych, ST i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztukg budowlang. Ogdlne
wymagania dotyczgce robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.6. Dokumentacja robét montazowych

Dokumentacje stanowia:

— projekt  budowlano-wykonawczy, opracowany zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra
Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. 2012, poz. 462), dla przedmiotu
zamowienia dla ktérego wymagane jest uzyskanie pozwolenia na budowe Rozporzgdzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
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specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robé6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz. U. 2013, nr O, poz. 1129)

— specyfikacja  techniczna  wykonania i odbioru robét, sporzgdzona  zgodnie
Zz Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej
oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego Ilub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. 2014, poz. 883),

— protokoty odbiorow czesciowych, kohcowych i robdt zanikajgcych, z zatgczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wczedniej wymienione czesci sktadowe dokumentacii
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1409).

Roboty nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robét budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogodlne” pkt 2

Materiaty stosowane do budowy przepompowni sciekoéw powinny miec:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnoSci
ze zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejskg
aprobatg techniczng Ilub krajowag specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg
za zgodng z wymaganiami podstawowymi, lub

— deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobdw majgcych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczehstwa okre$lonym przez Komisje Europejska, lub

— oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby nie podlegajgce
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normg lub
aprobatg techniczna, bgdz uznano za ,regionalny wyréb budowlany”.

2.2. Rodzaje materiatow dla sieciowych przepompowni sciekéw

2.2.1. Zbiornik przepompowni

Zaprojektowano przepompownie podziemng, prefabrykowang, monolityczng z
betonu C45, posadowiong na fundamencie betonowym z betonu C-8/10 grubosci 20cm.
Fundamenty zaprojektowano o przekroju kotowym s$rednicy 1,8m dla przepompowni ¢1200mm.
Rozwigzania posadowienia pompowni dostosowano do istniejgcych warunkéw terenowych, w celu
stabilizacji posadowienia zbiornika betonowego zaprojektowano dodatkowe obcigzenie
zabezpieczajgce przed wyptynieciem, w postaci opaski z betonu C-8/10, szerokosci 0,25m i
wysokosci 1,25m od poziomu posadowienia.

2.2.2.Pompy
Uwaga! doboru pomp celem okreslenia warunkéw pracy, mocy, wydajnosci i wysokosci

podnoszenia dokonano w oparciu o pompy prod. KSB (typ Amarex). Dobrane pompy
w zakresie nazw wilasnych materiatéw i producentéw nalezy traktowaé jako poglgdowe.
Dopuszcza sie mozliwo$¢ zastosowania urzagdzen innych producentdw o réwnowaznych

parametrach.
Dane znamionowe:
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- Pompy powinny by¢ pompami o swobodnym przeptywie i posiadaé¢ wirnik otwarty
jednokanatowy lub vortex gwarantujgcy prace bez zatykania sie, z wolnym przelotem,
zgodnie z tabelg doboru

- Wirniki pomp co najmniej z zeliwa szarego, pokryte powtokg ceramiczng przeciwko
wycieraniu i korozji o przyczepnosci min. 13 N/mm2.

- Moc silnika pompy moze odbiegaé od wielkosci podanych w specyfikacjach
szczegotowych: —10% i +30%.

- Obudowa pompy i silnika powinna by¢ wykonana z zeliwa szarego z pokryciem
antykorozyjnym na bazie zywic epoksydowych lub ze stli nierdzewne;.

- Wat pompy powinien by¢ wykonany ze stali nierdzewnej.

- Wat pompy pomiedzy silnikiem a kanatem przeptywowym pompy powinien posiadac
uszczelnienie mechaniczne w uktadzie podwodjnym niezaleznym, z weglika, pracujgcym w
obu kierunkach obrotu i chtodzony olejem ze wspdlnej komory, dla pomp o wydajnosci
wiekszej niz 4 |/s nalezy przewidzieC uszczelnienie podwdjne  mechaniczne typu
kasetowego.

- Komora olejowa oddzielajgca silnik od czesci hydraulicznej powinna by¢é wypetniona
olejem nie zmieniajagcym wiasciwosci w okresie eksploatacji miedzy wymianami.

- Wat pompy powinien by¢ utozyskowany w fozyskach nie wymagajgcych dodatkowego
smarowania ani regulacji.

- Silnik pompy powinien by¢ wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasg izolacji F,

- Zasilanie prgdem zmiennym 3 fazowym 400 V, 50 Hz, maksymalne obroty do 2900
obr./min.

- Silnik pompy powinien posiada¢ ukfad kontroli temperatury uzwojenia, odtgczajgcy pompe
od zasilania w przypadku przecigzenia silnika.

- Zabezpieczenie termiczne silnika bimetaliczne - dla pomp bez czujnikow PTC, czujniki
termiczne PTC (zimne termistory) oraz przekazniki do czujnikow PTC dla pomp powyzej
10 kW,

- Silnik powinien mie¢ czujnik wilgotnosci w komorze silnika.

- Wyprowadzenie kabli zasilajacych powinno zapewni¢ catkowitg ochrone silnika przed
przedostaniem sie wilgoci do jego wnetrza poprzez kable takze w przypadku uszkodzenia
ptaszcza kabla czy izolacji przewodu.

- Pompa powinna by¢ wyposazona w kabel dlugosci dopasowanej do warunkéw zabudowy
tak by siegat do skrzynki sterowniczej bez fgczenia.

- Kazda pompa musi zosta¢ wyposazona w czujniki wilgoci, a przekazniki do czujnikéw
wilgoci umieszczone w tablicy sterownicze;.

2.2.3.Wyposazenie technologiczne pompowni
- orurowanie przepompowni wykonane ze stali nierdzewnej o Srednicach zgodnych z

projektem, tgczone za pomocg kotnierzy ze stali nierdzewnej;

- prowadnice pomp wykonane ze stali nierdzewnej;

- dla potgczen kotnierzowych nalezy zastosowacé uszczelki wykonane z gumy odpornej na
dziatanie sciekow;

- wszystkie potgczenia Srubowe powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej;

- wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do betonu powinny byc¢
wykonane ze stali nierdzewnej;

- drabinka ztazowa wykonana ze stali nierdzewnej, umozliwiajgca zejscie do dna
przepompowni, szeroko$¢ co najmniej 30cm, wyposazona w stopnie ztazowe
antyposlizgowe;

- pomost serwisowy wykonany ze stali nierdzewnej jedno- lub dwudzielny;

- wtaz montazowy przejezdny Zeliwny typu ciezkiego

- deflektor na wlocie do pompowni wykonany ze stali nierdzewnej
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- armatura zwrotna: zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z wyczystkg typ. 6516 wykonane z

zeliwa szarego GG25;

- armatura odcinajgca: zasuwy kofnierzowe miekkouszczelnione krétkie typ. 2111

wykonane z zeliwa szarego GG25; zasuwy umieszczone na odcinkach poziomych
rurociggow ttocznych, aby byto mozliwe otwieranie ich z poziomu terenu przy wykorzystaniu
standardowego klucza do zasuw;

- zbiornik pompowni nalezy wyposazy¢ w wentylacje grawitacyjng z rur PVC110 w iloSci
2szt wyprowadzong do granicy pasa drogowego;

- instalacje wentylacji grawitacyjnej z mozliwoscig podigczenia przewoznego agregatu

wentylacji mechanicznej;

- automatyczne ztgcza pomp, umozliwiajgce montaz i demontaz pomp bez wchodzenia do
zbiornikéw czerpalnych;

- obieg ptuczacy wyposazony w zigcze strazackie ¢75 wraz z zaworem odcinajgcym,
umieszczony na pionie ttocznym;

- na ptycie pompowni przewidzie¢ montaz stopy dla zurawia;

- szybkoztgcze dla podtgczenia rurociggu tfocznego.

2.2.4. Potaczenia wyréwnawcze
W celu uniemozliwienia pojawienia sie réznych potencjatow i niebezpiecznych

napie¢ na przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikdw
pomp),nalezy zastosowal potgczenia wyrdéwnawcze,Przewdd wyrownawczy nalezy
prowadzi¢c od punktu do punktu z koncowym podigczeniem do gtébwnej szyny
ekwipotencjalne;.

2.2.5.Szafa sterownicza
Specyfikacja szafki sterowniczej montowanej obok pompowni

e obudowa szafki z tworzywa sztucznego plastik udaroodporny oraz na promieniowanie
UV, stopien ochrony IP 65, wymiar 800x600mm + podstawa montazowa do wkopania.
Szafa sterownicza umozliwiajgca zabudowe urzgdzen sterowania i monitoringu
przepompowni w trybie ON-LINE z wykorzystaniem transmisji GPRS.

e zabezpieczenie gtdwne rozdzielni typu S303C (lub rownowazne) prad w zaleznosci od
mocy zainstalowanej na danej przepompowni przystosowane do oplombowania

e wylgcznik gtéwny siec¢/agregat;

e licznik czasu pracy pomp dla kazdej pompy osobno;

e przemiennosc¢ pracy pomp;

¢ niejednoczesnos¢ rozruchu pomp;

¢ niejednoczesnos¢ wytgczania pomp;

e zabezpieczenie zwarciowe typu S303C dla kazdej pompy osobno

e zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy osobno;

e zabezpieczenie przed suchobiegiem - wytgcznik ptywakowy;

e cyfrowe zabezpieczenie silnika z modutem RS485 (lub rownowazne), dowolnie
programowalne umozliwiajgce transmisje danych parametréw pracy silnika

e gniazdo 12V, transformator min.100 VA montowany na szyne

e gniazdo 230V i 400V dla celdéw serwisowych;

e gniazdo do podtgczenia agregatu;

e grzatka z termoregulatorem;

e zabezpieczenie przepieciowe |l stopnia;

e czujnik kolejnosci i zaniku faz;

e przekazniki do czujnikow wilgotnosci

e zasilacz z akumulatorem buforujgcym 12V/1.2Ah zapewniajgcy utrzymanie napiecia

zasilajgcego dla sterownika i sondy

e sygnalizator alarmu: optyczno-akustyczna obudowa poliweglanowi, odporna na UV -
wbudowac wytgcznik do wytgczania syreny pulsuje tylko swiatto;

e podswietlane przyciski sterowania recznego;
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e amperomierz i woltomierz dla kazdej pompy osobno;
rozruch bezposredni dla pomp o mocy 4,5kW; dla pomp o mocy >4,5kW rozruch
posredni (sofstart);

e sterowanie pracg za pomoca 1sondy ultradzwiekowej IP-68 kat wigzki 5° system
transmisji komunikacja cyfrowa, doktadno$¢ 0,2% zmierzonego dystansu 0,05%
zakresu zasilanie 2- przewodowe odporna na zapienianie Sciekéw i 2 ptywakéw
awaryjnych

o sterownik i modut telemetryczny MT101 (lub réwnowazne), zaprogramowany
I skonfigurowany do pracy w sieci GSM

e gniazdo do zabezpieczenia sondy zamontowaé jako modutowe na szynie DIN 35 (lub
réwnowazne)

e krancowka wlamania skonfigurowana ze sterownikiem do pracy w sieci GSM

W przypadku awarii sterownika uktad automatyki szafki zapewnia autonomiczng prace

przepompowni. Pracujg wowczas zawsze 1 pompa. Zatgczenie pomp nastepuje po
osiggnieciu poziomu ALARM, wytgczenie po przekroczeniu poziomu sucho biegu.

Hydrostatyczna sonda poziomu

Sonda hydrostatyczna poziomu powinna byé dopasowana dtugoscia do mierzonego
poziomu $ciekdow. Powinna byé wyposazona w ukiad kompensacji temperatury. Sonda
hydrostatyczna bedzie w stanie wytrzymac¢ diugotrwate wysokie cisnienie bez trwatej deformaciji
lub zmiany kalibracji. Przetwornik sondy hydrostatycznej bedzie umieszczony w poblizu sondy, w
miejscu dogodnym dla obstugi. Bedzie on posiadat wyswietlacz miejscowy. Sygnat proporcjonalny
do poziomu cieczy 4...20mA.

Przetacznik ptywakowy
Przetgczniki ptywakowe beda typu wiszgcego, z ptywakiem zawieszonym na gietkim kablu

tak, ze jezeli nie bedzie odpowiedniego poziomu cieczy, ptywak bedzie wisiat pionowo, a w
przypadku podniesienia sie poziomu cieczy, ptywak bedzie sie podnosit i bedzie miat tendencje do
odwracania sie. Ptywak bedzie miat solidng konstrukcje i bedzie wyposazony w przetgcznik ze
stykami przetgcznymi zaizolowany w twardej piance plastikowej., potaczony przewodem
trojzytowym. We wszystkich zastosowaniach instalacja bedzie kompletna z zabezpieczeniem
ptywaka (i przewodu) przed poruszaniem sie pod wptywem wiatru lub turbulencji cieczy. Zapewni
sie wszelkie mocowania, wsporniki itp., ktore sg potrzebne do kompletnej instalacji.
Oprogramowanie wewnetrzne sterownika

Oprogramowanie sterownika obstuguje przepompownie wyposazone w 2 czujniki
ptywakowe (suchobieg, ALARM) oraz hydrostatyczng lub ultradzwiekowg sonde poziomu (sygnat
wyjsciowy z sondy 4-20mA). W tym przypadku poziom MIN, MAX zapamietany jest w sterowniku.
Konfiguracja wartosci tych 2 parametréw odbywa sie przy wykorzystaniu opisywanego programu
Konfigurator MT (lub rownowaznego) pracujgcego w srodowisku WINDOWS.

Algorytm sterowania realizuje cykl naprzemiennego zatgczania pomp. Dodatkowo, co 3
cykle pompowania zatgczane sg 2 pompy rownoczes$nie. W przypadku awarii jednej z pomp
zatgczana jest tylko pompa sprawna. Oprogramowanie sterownika gwarantuje automatyczne
zatgczenie drugiej pompy w przypadku, gdy zostanie przekroczony dopuszczalny czas pracy
pompy pracujacej. Czas ten jest definiowany jako parametr w sterowniku. Sytuacja taka wystepuje
w przypadku, gdy naptyw sciekéw jest wiekszy od wydajnosci pompy.

W przypadku zaniku zasilania zaréwno sterownik, jak i sonda hydrostatyczna zasilane sg
przez okres 3h z akumulatora.

W przypadku pracy z sondg hydrostatyczng jej zakres roboczy, odlegtos¢ od dna, poziomy
zatgczania (MIN) oraz wytgczania pompy (MAX) zapamietywane sg w pamieci sterownika. Zmiana
wartosci progow mozliwa jest na obiekcie przy wykorzystaniu programu do konfiguracji sterownika.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 3

Do wykonania robot nalezy stosowaé jedynie taki sprzet, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inwestora.
W  przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢é uzgodniony
I zaakceptowany przez inwestora.

Sprzet stosowany do wykonania robét musi byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy, oraz spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentéow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestora o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w St Kod CPV 45000000-7
"Wymagania ogolne" pkt 4

4.2. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych - zbiornikéw
przepompowni

4.2.1. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych
Studzienki podczas transportu muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem. Powinny by¢
utozone Scisle obok siebie i zabezpieczone przed przesuwaniem sie (wylgcznie materiatami
niemetalowymi — najlepiej taSmami parcianymi).

Powierzchnie pojazdéw przewozgcych studzienki muszg byé rowne i pozbawione ostrych lub
wystajgcych krawedzi.

4.2.2. Wymagania dotyczgce przewozu studzienek kanalizacyjnych prefabrykowanych i ich
elementéw prefabrykowanych

Studzienki kanalizacyjne prefabrykowane nalezy przewozic w pozycji ich wbudowania.
Podczas transportu muszg by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig przesuniecia sie. Przy
transporcie prefabrykatow w pozycji pionowej na kotowych srodkach transportu powinny by¢ one
uktadane na elastycznych podkfadach.

4.3. Sktadowanie materiatéw

4.3.1. Sktadowanie elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy sktadowa¢ na placu skladowym o wyréwnanej i odwodnionej
powierzchni. Prefabrykaty drobnowymiarowe mogg by¢ uktadane w stosach o wysokoséci do 1,80
m. Stosy powinny by¢ zabezpieczone przed przewrdceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robét podane zostaty w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 5

5.2. Warunki przystapienia do robét

Przed przystgpieniem do montazu przepompowni $ciekow nalezy:

— dokona¢ geodezyjnego wytyczenia lokalizacji przepompowni

— wykona¢ wykopy z ewentualnym umocnieniem ich scian zgodnie z PN-BN10736:1999,

— obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robét podstawowych (w przypadku
wystgpienia wysokiego poziomu wod gruntowych lub opadowych),

— przygotowac¢ podtoze pod przepompownie zgodnie z dokumentacja.

5.3. Montaz przepompowni

Na montaz przepompowni sciekow sktadajg sie nastepujgce roboty:

- wykonanie podsypki z kruszyw naturalnych grub 10cm

- wykonanie fundamentu betonowego grub 20cm

- posadowienie zbiornikdw przepompowni

- wykonanie otuliny betonowej docigzajgcej zbiorniki polimerowe

- montaz urzgdzen i armatury w zbiorniku przepompowni
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robé6t podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 6

6.2. Kontrole wykonania przepompowni nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami
okreslonymi w zeszycie nr 9 ,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci
Kanalizacyjnych” pkt 7 ,,Kontrola i badania przy odbiorze”.

Szczelnos¢ zbiornikbw wraz z podigczeniami nalezy zbadaé zgodnie 2z zasadami
okreslonymi w PN-EN 1610:2002. Badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem wody
(metoda W). Zbiornik przepompowni spetnia wymagania okreslone w normie, gdy spadek cisnienia
zmierzony po uptywie czasu badan jest mniejszy niz okreslony w tabeli 3 PN-EN 1610:2002.
Wymagania dotyczgce badania szczelnosci przy pomocy wody, sg spetnione, jezeli ilos¢
wody dodanej (podczas wykonywania badan) nie przekracza:

— 0,40 I/m? w czasie 30 min. dla zbiornikdw przepompowni,

— m? odnosi sie do wewnetrznej powierzchni zwilzonej zbiornikow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét podane zostaty w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 7

7.2. Jednostki i zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2.1. Jednostki i zasady obmiaru robét tymczasowych

Robotami tymczasowymi przy montazu przepompowni sg roboty ziemne (wykopy), umocnienia ich
pionowych Scian oraz zasypanie z zageszczeniem gruntu.

Zasady obmiaru tych robét nalezy przyjg¢ takie same jak dla robdét ziemnych okreslone w
odpowiednich katalogach.

Jednostkami obmiaru sa:

— wykopy i zasypka — m?®

— umochnienie $cian wykopdw — m?

— wykonanie podioza — m® (lub m? i grubo$¢ warstwy w m).

7.2.2. Jednostki i zasady obmiaru rob6t podstawowych

Obmiaru robét podstawowych dokonuje sie oddzielnie dla kazdego zbiornika przepompowni.
Podloza pod przepompownie obmierza sie w metrach kwadratowych, a obetonowanie
w metrach szesciennych zuzytego betonu.

Przepompownie z prefabrykatow betonowych i tworzyw sztucznych okresla sie
w kompletach zaleznie od Srednicy i gtebokosci.

Gtebokos¢ przepompowni okresla sie jako réznice rzednych wiazu i dna zbiornika.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robé6t podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogéine”
8.2. Badanie przy odbiorze sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z ustaleniami podanymi w pkt. 7.2. WTWiO sieci kanalizacyjnych

8.3. Badania przy odbiorze — rodzaje badan

Badania przy odbiorze przepompowni $ciekow zalezne sg od rodzaju odbioru technicznego robaét.
Odbiory techniczne robét skifadajg sie z odbioru technicznego czesciowego dla robdét
zanikajgcych i odbioru technicznego kohcowego po zakonhczeniu budowy.

Badania przy odbiorze powinny by¢ zgodne z PN-EN 1610.

8.4. Odbiér techniczny czesciowy

Badania przy odbiorze technicznym czesciowym polegajg na:

— zbadaniu zgodnosci usytuowania i parametréw przepompowni z dokumentacjg. Dopuszczalne
odchylenie w planie osi od osi wytyczonej nie powinno przekracza¢ +2 cm. Dopuszczalne
odchylenie rzednych od przewidzianych w projekcie nie powinno przekraczaé £1 cm,

— zbadaniu podtoza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku
naruszenia podtoza naturalnego, sposob jego zageszczenia powinien by¢é uzgodniony
z projektantem lub nadzorem,
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— zbadaniu podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie
z dokumentacja,

— zbadaniu materiatu ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu, ktéry powinien
by¢ drobny i srednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat ten powinien by¢ zageszczony,

— zbadaniu szczelno$ci. Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 1610 dla
kanalizacji grawitacyjnej.

Wyniki badan, powinny by¢é wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokotem préby
szczelnosci, inwentaryzacjg geodezyjng (dopuszcza sie inwentaryzacje szkicowg) oraz
certyfikatami i deklaracjami zgodnosci z polskimi normami i aprobatami technicznymi,
dotyczacymi zbiornikéw przepompowni i jej wyposazenia jest przedtozony podczas spisywania
protokotu odbioru technicznego — czesciowego (zatgcznik 1), ktory stanowi podstawe do decyzji
0 mozliwo$ci odbioru danej przepompowni Sciekow.

Wymagane jest takze dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru
technicznego czesciowego. Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo
budowlane, przy odbiorze technicznym — czesciowym zgtosi¢ inwestorowi do odbioru roboty
ulegajgce zakryciu, zapewni¢ dokonanie prob i sprawdzenie przewodu, zapewni¢ geodezyjng
inwentaryzacje przewodu, przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg.

8.5. Odbior techniczny koncowy

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegajg na:

— zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacja
geodezyjna,

— zbadaniu zgodnosci protokotu odbioru wynikow badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki
wykopu,

— zbadaniu protokotow odbioréw prob szczelnosci zbiornikéw przepompowni.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktéry z:

— protokotami odbioréw technicznych czesciowych

— projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,

— wynikami badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu,

— inwentaryzacjg geodezyjna,

— protokotem szczelnosci

nalezy przekazaé¢ inwestorowi wraz z wykonang siecig kanalizacyjna.

Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego
koncowego. Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony
do pierwotnego stanu. Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukcje obstugi okreslonego
systemu kanalizacyjnego. Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy
Prawo budowlane, przy odbiorze koricowym ztozy¢ oswiadczenia:

— o wykonaniu przewodu kanalizacyjnego zgodnie z dokumentacjg projektowg i warunkami
pozwolenia na budowe,

— 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze — w razie korzystania —
ulicy i sgsiadujgcej z budowg nieruchomosci.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogélne” pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie rob6t montazowych moze byé dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okre$lonymi w umowie, po dokonaniu odbiorow
czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu
odbioru korncowego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartosc tych
robot obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
potwierdzonych przez zamawiajgcego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania roboét lub kwoty ryczattowe obejmujgce roboty montazowe
sieci kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych uwzgledniaja:
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— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

— obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

— przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzetu w miare postepu robot,

— wykonanie robo6t ziemnych,

— montaz rurociggow i obiektow sieciowych i urzadzen,

— wykonanie préb szczelnosci,

— usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot,

— doprowadzenie terenu po budowie przewodow kanalizacyjnych do stanu pierwotnego.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.3.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, oraz jego aktualizacje stosownie do postepu robdét,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu i wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

— optaty za zajecia terenu, - przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowan
i drenazu,

— tymczasowg przebudowe urzgdzeh obcych.

9.3.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatel,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.3.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materiatoéw i oznakowan,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.3.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazddéw i organizacji ruchu ponosi
Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2013 r. Nr O, poz. 1409.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz.
907)

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. 2014, Nr 0, poz. 883).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2009, Nr 178, poz.
1380).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1125.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2013, Nr 0, poz. 1232).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. 2015 r. Nr 0, poz. 460).

— Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzeniu sciekow (Dz. U. 2015 Nr 0, poz. 139).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. — w sprawie aprobat

technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2014,
poz. 1040).

— Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).
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— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. 2002, Nr 108, poz. 953).

10.3. Normy

1. PN-EN 1610:2002

Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

2. PN-EN 752-1:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne i definicje

3. PN-EN 752-2:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

4. PN-EN 1401-1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z niezmigkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizaciji.
Wymagania dotyczgce rur, ksztattek i systemu

5. PN-ENV 1401-3:2002 (V)

Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej
kanalizacji deszczowej i sciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Cze$¢ 3:
Zalecenia dotyczgce wykonania instalacji

6. PN-EN 1852-1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczgce rur,
ksztattek i systemu

7. PN-EN 1852N1:1999/A1:2004

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur,
ksztaltek i systemu (Zmiana Al)

8. PN-ENV 1852-2:2003

Systemy przewoddéw z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji
deszczowej i sanitarnej. Polipropylen (PP). Cze$¢ 2: Zalecenia dotyczace oceny zgodnosci

9. PN-EN 588-1:2000

Rury wiékno-cementowe do kanalizacji. Rury, ztgcza i ksztattki do systemdw grawitacyjnych

10. PN-EN 588-2:2000

Rury wtdkno-cementowe do kanalizacji. Czes¢ 2: Studzienki wtazowe i niewtazowe

11. PN-EN 124:2000

Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig

12. PN-64/H-74086

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

13. PN-B PN-EN 13598-2:2009

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

14. PN-B 12037:1998

Wyroby budowlane ceramiczne. Cegty kanalizacyjne

15. PN-EN 476:2001

Wymagania ogdélne dotyczace elementdéw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

16. PN-EN 681-1:2002

Uszczelnienia z elastomerow. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek ztgczy rur
wodociggowych i odwadniajgcych. Cze$¢ 1: Guma

17. PN-EN 681-2:2002

Uszczelnienia z elastomerow. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek ztgczy rur
wodociggowych i odwadniajgcych. Czes¢ 2: Elastomery termoplastyczne
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