D.05.03.30 WZMOCNIENIE NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH GEOSIATKA

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem wzmocnienia
nawierzchni geosiatkg

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1. zgodnie z SST
DM.00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja techniczna obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rob6t wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym z Rysunkami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi polskimi
normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w DM.00.00.00 ,Wymagania Ogélne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdéine". Wykonawca
Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania ogoélne dla materiatéw podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 2.
2.2. Materialy stosowane przy wykonywaniu robot

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t wedtug zasad niniejszej STWIORB sa;:

- poliestrowa siatka zbrojeniowa do warstw bitumicznych o wytrzymatosci na rozcigganie w
obu kierunkach powyzej 40kN/m.

- geosyntetyczne siatki poliestrowe i zbrojeniowe powinny posiada¢ oznakowanie CE, tzn.
wyrobéw dopuszczonych do obrotu na wspolnym rynku europejskim. Wydana aprobata
techniczna IBDiM moze by¢ dokumentem odniesienia tylko do kohca swojej wazno$ci

- kruszywa i betony asfaltowe winny spetnia¢ wymagania okreslone w SST D.04.08.01c;
D.05.03.05.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Stosowany sprzet

Do wykonania rob6t nalezy uzy¢ sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera oraz sprzet wymagany



przy wykonywaniu warstw bitumicznych, a okreslony we wtasciwych SST to jest: D.04.08.01c;
D.05.03.05.

Do uktadania geosyntetycznych siatek nie stosuje sie specjalistycznego sprzetu. Do utozenia nalezy
stosowac n6z z wymiennym ostrzem do ciecia oraz sprzet zalecany do stosowania przez producenta.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Geosyntetyczne siatki transportowane by¢ powinny w rolkach w pozycji pionowej samochodami
zamknietymi.

Kruszywa na warstwy bitumiczne transportowane beda zgodnie z witasciwymi SST to jest:
D.04.08.01c; D.05.03.05.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2. Zakres robot

W zakres rob6t wzmocnienia konstrukcji wchodza;:

- oczyszczenie istniejgcej nawierzchni jezdni z btota i kurzu oraz oczyszczenie jej krawedzi z
namutu

- utozenie geosiatki na catej szerokosci jezdni

- pzed roztozeniem siatki dodatkowe skropienie miedzywarstwowe asfaltem D-70 w ilosci
0.2kg/m?.

- siatke umocowac stosownie do zalecen producenta.

Zastosowana siatka powinna wykazywac catkowitg odpornos$é na dziatanie roztworéw kwaséw, soli i
zasad, mikroorganizmow oraz na hydrolize. Powinna réwniez by¢ odporna na temperature mieszanki
betonu asfaltowego nie mniejsza niz 170°C.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 6.
Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu spetnienia wymogdw podanych dla materiatow w
punkcie 2 oraz dla rob6t w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wykonania potaczenia podiuznego (siatka
poliestrowa szerokosci 1 m).



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robo6t

Ogolne zasady odbioru podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 8.

Odbiér robét zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktéore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje sie za

niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawag ptatnosci jest cena za metr [m] wykonanego potaczenia wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa obejmuije:

- zastosowanie materiatéw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot

lub wynikajacych z przyjetej technologii robdt;

- zakup i dostarczenie materiatow i sprzetu,

- utozenie warstwy wyréwnawczej i nawierzchni,

- skropienie miedzywarstwowe asfaltem

- utozenie siatek zbrojeniowych do warstw bitumicznych

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w STWIORB, uporzadkowanie terenu robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i poditoza przez obcigzenie ptytg
PN-S-06102/97 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

10.2. Inne dokumenty
Ruegger R. Amman J. Jaeckin F. - "Das Geotextilhandbuch" SVG St. Golen z Auflege -1988



