D-01.02.04 ) )
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt

zwigzanych z rozbidrka elementéw drég dla zadania: ,,Budowa chodnika w pasie drogi powiatowe;j

nr 0346T w miejscowosci Sadkéw-Zbelutka.”

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

— przesunigcie bariery za skrajnie chodnika,

— przestawienie, demontaz i zabezpieczenie oznakowania poziomego kolidujacego z budowanymi
elementami drogi,

— przestawienie wiaty przystankowej wraz z rozebraniem i odtworzeniem zelbetowej konstrukcji
wsporczej,

— rozebranie nawierzchni z kostki betonowe;j,

— mechaniczne rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego,

— mechaniczne rozebranie nawierzchni i elementéw z betonu cementowego,

— rozebranie przepustéw rurowych i rowéw krytych pod zjazdami z rur betonowych i stalowych,

— rozebranie §cianek czolowych przepustéw na zjazdach,

— mechaniczne wyréwnanie - docigcie pita krawedzi jezdni,

— mechaniczne frezowanie nawierzchni,

— rozebranie umocnienia rowu z ptyt betonowych chodnikowych i elementéw betonowych.

— rozebranie wpustu deszczowego

1.4. OKkreslenie podstawowe

Okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi

w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét i ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i zaleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-

00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
— nie dotyczy

3. SPRZET

Do wykonania robét zwiazanych z rozbiérka elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
— tadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

— mloty pneumatyczne,

— pity do asfaltu,

— koparki,

— narzedzia reczne,

— frezarki samojezdne.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dla transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 4.



4.2. Wymagania dla transportu

Materiaty pochodzace z rozbiérki powinny by¢ usunigte z placu budowy zaraz po zakonczeniu robét
rozbiérkowych.

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazeh na osie, wymiaréw tadunku i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow,
zgodnie z dokumentacja projektowa, przedmiarem rob6t lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;j,
Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposéb okre§lony przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbgdnych uszkodzef. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okre§lone przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone.

W szczegdlno$ci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu izaggsci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w specyfikacji ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogoélne kontroli jakos$ci robot

Zasady ogdlne kontroli jako$ci robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne"

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni,
wpustach powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone specyfikacji ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. " Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z rozbidrka elementéw drég jest:

— dla przesunigcie bariery za skrajnie chodnika -1 pozycja,

— przestawienie, demontaz i zabezpieczenie oznakowania poziomego kolidujacego z budowanymi
elementami drogi — 1 pozycja

— przestawienie wiaty przystankowej wraz z rozebraniem i odtworzeniem zelbetowej konstrukcji
wsporczej- 1 pozycja

—  rozebranie nawierzchni z kostki betonowej- m*

— mechaniczne rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego-m”

— mechaniczne rozebranie nawierzchni i elementéw z betonu cementowego-m’



— rozebranie przepustow rurowych i rowéw krytych pod zjazdami z rur betonowych i stalowych-m
— rozebranie §cianek czolowych przepustéw na zjazdach-szt.

— mechaniczne wyréwnanie - docigcie pita krawedzi jezdni-m

— mechaniczne frezowanie nawierzchni-m

— rozebranie umocnienia rowu z ptyt betonowych chodnikowych i elementéw betonowych-m

— rozebranie wpustu deszczowego-szt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty zwiazane z rozbiérka elementéw drég i ulic podlegaja odbiorowi robét zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu.

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z przedmiarem i wymaganiami Inspektora Nadzoru po
spetnieniu pkt 6 specyfikacji.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania
og6lne" p. 9.
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ceny winny obejmowa¢ pozyskanie utrzymanie i likwidacje sktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z
prawem ochrony $rodowiska o ile materiaty nie beda nadawaly si¢ do ponownego wbudowania oraz
koszty zastosowania materialdéw i sprzgtu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykonania
robét zgodnie z przyjeta technologia wykonania.
W cenie jednostki obmiarowej nalezy uwzgledni¢ warto$¢ materiatéw pochodzacych z rozbiérki, ktére
przechodza na wlasnos¢ Wykonawcy.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
Cena jednostki obmiarowej rob6t obejmuje oprocz kosztéw wyzej wymienionych:

- oznakowanie robot,

- rozbidrke poszczegblnych elementéw, nawierzchni itp.

- wywoOz materiatu z placu budowy,

- wyréwnanie podltoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikéw produkc;ji;

- wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 ) z p6zniejszymi zmianami.



