M.01.01.01 Wytyczenie obiektu

1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
dla potrzeb wykonania remontu przepustu w ciagu drogi powiatowej nr 0586T.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja wykonanie Robdt zwigzanych z:

- odtworzeniem osi trasy;

- wytyczeniem mostu.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w SST D-M.00.00.00.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace Roboét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace robdt podano w SST
DM.00.00.00 “Wymagania Og6lne”.

2 MATERIALY

Do wykonania rob6t wg M.01.01.01. konieczne sg nastgpujace materialy:
- stupki betonowe,

- rury stalowe,

- pale drewniane,

- skarpowniki.

3 SPRZET

Do wykonania rob6t objetych specyfikacja konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
- dalmierze,

- niwelatory,

- taSmy stalowe lub parciane.

4. TRANSPORT

Dowolny rodzaj $rodkéw transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy do przewozu
geodetéw, sprzetu geodezyjnego oraz materialéw potrzebnych do stabilizacji wytyczenia lokalizacji
obiektéw i zakresu robot.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wyznaczenie osi drogi i obiektu

Os$ drogi 1 odpowiednie osie obiektéw powinny by¢ wyznaczone w terenie przy pomocy mocnych pali
o wymiarach 5x5x50cm lub rur, a przypadku prowadzenia osi po istniejgcej drodze - przy pomocy
stalowych trzpieni. Trwalego wyznaczenia wymagaja: poczatek i koniec projektowanego odcinka,
poczatek i koniec tuku kotowego, poczatek krzywej przejsciowej, hektometry. Zageszczenie punktow
osi na prostej - co 50m, na krzywiznach - co 20m. Tyczenie obiektu wymaga: wytyczenia osi
podiuznej obiektu, osi przeszkody, osi podpér, punktéw przecigcia osi podpér z osig podtuzng obiektu,
obrysu charakterystycznych elementéw obiektu. Wytyczenia nalezy wykona¢ zgodnie
z Dokumentacja Projektows.



Punkty wierzchotkowe nalezy zaznaczy¢ w sposéb trwaly np. stupkami betonowymi z dowigzaniem
do charakterystycznych punktéw terenowych.

Punkty osiowe nalezy utrzymywa¢ w miar¢ postepu robét, zwigkszajac rygory doktadnosci
wytyczenia nastgpujgco:

- dla korpusu drogowego (roboty ziemne) + 10cm

- dla usytuowania jezdni i elementéw obiektu + 1cm

Rzedne wysoko$ciowe wyznacza si¢ z dokladnoscia do lcm (malowanie oznaczen na palikach
i istniejacej jezdni). Usunigcie pali z osi budowli moze nastapi¢ tylko wéwczas, gdy zastgpi si¢ je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, wbitymi poza granicami rob6t w sposéb trwaty
i jednoznaczny.

5.2 Wyznaczenia konturow nasypow i wykopow

W zakres rob6t pomiarowych wchodza réwniez roboty zwigzane z wyznaczeniem konturéw nasypow.
Polegaja one na oznaczeniu krawedzi podstawy nasypu za pomocg widocznych palikdw,
skarpownikéw lub wiech (w przypadku nasypéw o wysokosci ponad 1m) w odstepach nie wigkszych
niz co 50m.

5.3 Wyznaczenia punktéw wysokosciowych

Punkty wysoko$ciowe (repery robocze) nalezy wyznaczy¢ po obu stronach przeszkody. Nalezy je
umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli w miejscach dostgpnych, nie ulegajacych
zniszczeniu z doktadno$cia do 0,5cm. Punkty te nalezy zaklada¢ na obiektach istniejagcych lub
zatozonych punktach wysokos$ciowych (stupki betonowe z bolcem).

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania dla robét pomiarowych podano w punktach 5.1. - 5.3.

7 OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 [kpl] wytyczonego obiektu mostowego wraz z obiektami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8 ODBIOR ROBOT
Odbiér robdt objetych specyfikacja polega na sprawdzeniu zgodno$ci wyznaczonych elementéw
z Dokumentacja Projektowg wg zasad okre§lonych w SST D-M.00.00.00.

9 PODSTAWA PEATNOSCI

Placi sie¢ za wykonanie wszystkich elementéw wytyczenia obiektu.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe na wszystkich odcinkach i elementach zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
- dow6z materialéw i stabilizacja punktéw w terenie,

- wykonanie szkicéw geodezyjnych.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
[1] BN - 72/8932 — 01 Budowle kolejowe i drogowe. Roboty ziemne.
[2] Opracowanie IBDiM z 1978 r. - wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu.



